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NodeMCU loT Proje Gelistirme Kitabi







Elektronik ve Kodlama diinyasina hosgeldiniz. Bu kitabi actiginiza gore siz de merak denizinde
ylzlp, yeni seyler 6grenmeye heveslisiniz demektir. Bu tiir konularda yeni seyler 6grenmek zor
gibi dlslnllse de adim adim ve dogru uygulamalar ile ilerlerseniz ¢cok basit oldugunu fark
edeceksiniz. ilk asamalarda uygulamalari yaptikca oturmayan anlamsiz gelen yerler olacaktir. Bu
sorunu uygulama yaptikca asacaksiniz. Sadece biraz sabir gerekli...Kolay ve dogru yol haritasiile
Arduino programlamayi 6grenebilmeniz icin uygulamalar kolaydan baslayarak, daha komplekse

dogruilerlemektedir.

Uygulamalarin daha detayl videolu anlatimlarini izlemek isterseniz kitabin arka

kismindaki QR kodu taratarak YouTube kanalimiza gidebilirsiniz. Uygulamalara dijital ortamda
erismek isterseniz http://maker.robotistan.com blog sayfamizda da bulunmaktadir. Kitapgik
icerisinde yazilan kodlara hem ilgili videolarin aciklama kismindan hem de blog sayfamizdan

ulasabilirsiniz.
Bu kitap Robotistan Elektronik A.S blinyesinde yazilmistir. Yazilis amaci ise Arduino’ya kolay ve
dogru yoldan baslamak isteyenlere rehber olmasidir. Umudumuz bu iceriklerin herkese faydali

olmasivesizlerin 6grenme slrecini kolaylastirip hizli sekilde proje yapmanizi saglamaktir.

Seticerikleri, uygulamalar, videolarimiz ve akliniza takilan ter tlirlti 6neri ve sorularinizicin

info@robotistan.com e-mail adresinden bize iletebilirsiniz.
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NodeMCU loT Proje Geélistirme Kitabi

Set igerigini Taniyalim

NodeMCU LoLin ESP8266 Gelistirme Karti

Uzerinde NodeMCU firmware yiiklii ESP8266 WiFi modiil
barindiran bir gelistirme kartidir. ESP8266 SDK'si kullanilarak
gelistirildiginden, ekstradan bir mikrokontrolciye ihtiyag
duymadan GPIO, PWM, IIC, 1- Wire ve ADC baglantilarini
destekler.

Breadboard Nedir?

Breadboard lizerinde devrelerimizi test ettigimiz aractir.
Kurdugumuz devreleri birbirlerine lehimlemeden kolaylikla
test etmemizi saglar. Tasarladigimiz devreleri baski devre veya
delikli plaketler Gizerine aktarmadan 6nce denememize olanak
saglar.

2 Kanal Role Kontrol Karti

5V ile kontaklarin kontrol edilebildigi, Arduino veya diger baska
mikrodenetleyeciler ile kullanilabilen bir role kartidir.
Mikrodenetleyeciden tetik sinyali sirasinda 20mA'lik bir akim
cekmektedir. Cesitli hobi, endustriyel ve robotik wprojelerde
siklikla kullanihr. 30VDC veya 220VAC gerilimde 10A'e kadar
akimi anahtarlayabilmektedir. Her bir role igin kontrol ledleri
bulunmaktadir.

DHT11 Sicaklik ve Nem Sensorii

DHT11 sicaklik ve nem algilayici kalibre edilmis dijital sinyal
cikisi veren gelismis bir algilayici birimidir. Yiksek
guvenilirliktedir ve uzun dénem galismalarda dengelidir. O ile
50°C arasinda 2°C hata payi ile sicaklk olger.
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Set igerigini Taniyalim

Mini Dalgic Pompa

Cok sessiz ¢alisan disiik glg tiiketimine sahip olan su gegirmez
su motorumuz ile yag e su gibi sivilari saate 120 litreye kadar
aktarabilirsiniz. IP68 standarta sahip bu Uriin su ve toz
gecirmemektedir.

Toprak Nem Sensorii

Topragin igerisindeki nem miktarini veya ufak dlgekte bir
sivinin seviyesini 6lgmek igin kullanabileceginiz bir sensordur.
Nem olger problari 6lgiim yapilacak ortama batirilarak
kullanilir. Topragin veya icine batirilan sivinin meydana getirdigi
direncten dolayi, prob uglari arasinda bir gerilim farki olusur.

Diyot LED

Isik yayan diyot (LED), adindan da anlasilacagi gibi enerji
verildigi zaman gorulebilir bir 151k yayan diyottur. Genel olarak
kirmizi, sari ve yesil olmak lizere g degisik renkte yapilirlar.
Calisma akimlari 5 mA ile 50 mA arasindadir.

Motor Siiriicii Karth

Kart Gizerinde L9110 motor siriici entegresi bulunmaktadir.
2.5-12V arasi giris geriliminde ¢alisan siirlict karti ile her iki
yonde iki ayri DC motor veya 4 kablolu 2 fazli step motor
kontrol edilebilir.

Sirdcu cikis gerilimi 7,6V'tur. Bu sayede 6V'luk motorlar ile
kullanimi oldukga kolaydir. Kanal basina sirekli olarak 800mA
ve anlik olarak ise 2A'e kadar akim verebilmektedir.
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Set igerigini Taniyalim

J

RGB LED Diyot

icerisinde Kirmizi, Yesil ve Mavi olmak Uizere (i¢ farkli renkte
LED barindirmaktadir. Bu ledleri ayri ayri veya beraber yakarak
gokkusaginin bitin renklerini elde edebilirsiniz.

Yanici Gaz ve Sigara Dumani Sensér Karti

Ortamda bulunan ve konsantrasyonu 300 ile 10,000 ppm
arasinda degisen yanici ve patlayici gaz ve/veya dumani
algilayan bu yariiletken gaz sensord, -20 ile 50°C arasinda
calisabilir ve 5V'ta sadece 150mA akim ceker. Analog cikisi
sayesinde algilanan gaz konsantrasyonu kolayca okunabilir.

Sg90 Mini Servo Motor

Tower Pro SG90 kiiglik mekanizmalariniz igin ideal bir servo
motordur. Her marka uzaktan kumanda alicilarina tam uyumlu
olup RC araclarinizda kullanabilirsiniz. Bunun yani sira birgok
mikrodenetleyiciden alabileceginiz PWM sinyali ile kendi
yaptiginiz robot projelerinizde de kolayhkla kullanabilirsiniz.

Buzzer

Buzzer; mekanik, elektromekanik ya da piezoelektrik
prensiplerine bagli olarak calisan isitsel ikaz cihazi ¢esididir.
Kullanim alanlari oldukga fazla olan buzzerlar, genel itibariyla
piezoelektrik prensibiyle calismaktadirlar. Buzzerlar, kullanim
alanlarina da bagli olarak alarm, zamanlayici, onaylama cevap
ikazi gibi islevlerde kullanilabilmektedirler.
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NodeMCU Nedir?

NodeMCU Uzerinde ESP8266 modiilii bulunduran agik kaynak kodlu, ufak boyutlu elektronik
gelistirme kartidir.

Ucuz olmasina ragmen ¢ok stabil calisan bir karttir. Kullanim alani oldukga genistir. Uzerinde
bulunan ESP8266 Wifi modili sayesinde internete kolay bir sekilde baglanabiliyor, bu 6zelligi
sayesinde uzaktan kontrol ve 10T projelerinde ¢ok fazla kullanilir. Ayrica distk gii¢ tikettigi icin,
gic tiketimi 6nemli olan projelerde de ¢ok tercih edilir.

NodeMCU Driver Yiiklemesi

NodeMCU V3 kartlari genelde CP2102 versiyonu kullanir. Bu drive versiyonunu kurmak igin zip
dosyasinini indirelim.
https://www.silabs.com/documents/public/software/CP210x_Universal_Windows_Driver.zip
Cp2102 driveri bilgisayariniza yiikledikten sonra, dosyanin icinde bulunan exe uzantil dosyayi
calistirtyoruz. Daha sonra agilan setup penceresinde ileri butonuna tikliyoruz. Son butonuna
tikladiktan sonra setup penceresi otamatik kapanacaktir ve driveriniz yiklenmis olacaktir. Artik
NodeMCUnuza Arduino IDE Uzerinden sorunsuz bir sekilde kod yikleyebilirsiniz.

Ad Boyut  Sia. boyut  Tir Dedigme _CRCR
- Aygrt SOrlcis Yikleme Sihirban
x86

54 Ayait Siiriiciisii Yiikleme Sihirbaz
armbd Tamamlamyor
am
SLAB_L A
=L e Sirlieier bu bigssyara bagamla yikdend
silabserinf
Jsilabser.cat Foypiren bu bilgisayara gmd baglayabiininiz. Aygitriza brlkde
yorerpeler gek . Itfen ik once onlan skuyun

dpinstxml

W CP210xVCPinsta...

Wi CP210xVCPinsta...
CP210_Univers...

Sinicy Ad Durum
" Slicon Laboratones Inc. ... Kullarsma hazr

=

Eger NodeMCU klon ise Ch340g driver'i kurmamiz gerekli. Maker blog sayfamizda bu konuyla
ilgili detayh anlatimi mevcuttur.
(https://maker.robotistan.com/nodemcu-esp8266/)
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Tarayicl Uzerinden Led/Kontrolii

Maker'larin ¢ok kullandigi ciimleyle ilk projemize basliyoruz. "Her proje led yakmakla baslar". ilk
yapacagimiz proje tarayici Gzerinden led kontrol etmek olacak, 10T projelerine yeni baslayan
birisi i¢in oldukga ilgi cekici bir projedir.

NodeMCU gelistirme karti ile proje yaparken, Arduino ide programini kullanacagiz. Eger
bilgisayarinizda Arduino ide programi yiikli degilse, arduino.cc sitesine girerek indirebilirsiniz. Ya
da indirilmesi gerekenler sayfasindan indirebilirsiniz.

Gerekli Malzemeler

- NodeMCU Karti

-1adet LED

- Breadboard

- Yeteri kadar jumper kablo (disi-disi)
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Yukaridaki pinout(pin dagilimi) tablosu, yazilimi Arduino ide ile yazacagimiz i¢cin NodeMCU unun
pinlerini bu ara yiizde nasil kullanacagimizi bilmemiz gerekiyor. Ornegimizde kullanacagimizgibi;
mesela GPI013 pini=D7 pinine karsilik geliyor. Yani biz yazilimda 13. pini kullandigimizda pinout
tablosundan da bakacak olursak NodeMCU modiillin de D7 pinini kullanmis oluyoruz.

DigitalWrite(13,HIGH); komutunu kullandigimiz zaman NodeMCU modiiliindeki D7 pinine lojik 1

bilgisini gondermis oluruz. Biz ledi D7 pinine bagladik, siz isterseniz yazilimda belirtmek sartiyla
baska pinlere de baglayabilirsiniz.

10




Tarayicl Uzerinden Led/Kontrolii

1) Yazilimi yazmadan 6nce arduino ide Gzerinde birkag¢ ayar yapmamiz gerekiyor. Arduino ara
ylziinde varsayilan olarak NodeMCU modiili bulunmuyor. Modiili entegre etmek igin, sol st
kisimda bulunan "dosya meniisiinden tercihler kismina"giriyoruz.

Dosya Duzenle Taslak Araglar Yardim

Yeni Ctri+N

AG.. Ctrl+0

SONUNCUYU ag H

Taslak defteri »

Ornekler b here, to run once:
Kapat Ctrl+W

Kaydet Ctrl+S

Farkli Kaydet.. Ctrl+5Shift+5

Ayarl 1+5hift+P
Sayfa Ayarlan  Ctrl+Shift+ here, to run repeatedly:

Yazdir Ctrl+P
Cilag Ctrl+Q

2) Agilan sekmede bulan ek devre kartlari yoneticisi kismina, bu linki el ile manuel sekilde
girelim. "http://arduino.esp8266.com/stable/package_esp8266com_index.json"
ve tamam diyelim.

Tercihler x
Ayeriar Ag

Taslak defteri konumu:

C:\UsersiSamet Documents\Arduing Gozat

Editdr diliz Systern Default ~  [Arduing'nun yeniden baglatimasina gerektiriyor)

Editor font boyutu: 1%

Interface scale: B otomatik | 100 5 %% (Arduino'nun yeniden baslabimasing gerektiriyor)

Tema: Varsayilan tema - (Arduino'nun yeniden baglatilmasni gereltiriyor)

Agadidald islem srasinda aymintil ikt goister: | derleme [ yillde

Derleme uyans Highiri w

() satr numaralanni gaster (] Kod katlamay aktive et

I8 vukleddten sonra kodu dofrula ("] Harici editar kullan

I8 Agihista gincellemeleri kontral et 8 tofrularken veya yiklerken kaydet

[ use accessibility features

Ek Devre Kartlan Yoneticisi URL'leri; hitp:/farduino. esp8266. com/'stable/ package_espi2éGcom_index, json L

Dosya igerisinde daha fazla terch dizenlemes! yapilabilis

C:\Users\Samet\AppData'Local\Arduing 1 5\preferences. bd

sadece Arduing caksmiyorken dizenleyin)

Tamam ipeal




Tarayicl Uzerinden Led/Kontrolii

3) Daha sonra araglar menusiinden kart yoneticisini agiyoruz.

Dosya Diizenle Taslak Araglar Yardim

Otomatik bigimlendir. Ctrl+T
Taslag Arsivie
sketeh feb24a Karakter kodlamasini duizelt & Tekrar yikle
void S_ cup () Kitliphaneleri Yonet... Ctrl+Shift+
// put your s Seri Port Ekrani Ctrl+Shift+M
Seri Gizici Ctrl+Shift+L

WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater

{ Kart: "Arduino Uno™ Kart Yoneticisi...
ur mi 1 Arduino AVR Boards >
Kart Bilgisini Al ESP8266 Boards (3.0.2) *»
) |
Programlayic: "AVRISP mkll” »

Onyiikleyiciyi Yazdir

4) Acilan pencerede arama kismina, esp8266 yazip arama yapliyoruz. Daha sonra glincel
versiyonunu secip kuruyoruz.

@ Kart Yoneticisi X

Tip Hepsi ~ | espB266

espa266
by ESP8266 Community

Bu pakete dahil edilen kartlar:

Generic ESP8266 Module, Generic ESP8285 Module, Lifely Agrumino Lemon v4, ESPDuino (ESP-13 Module), Adafruit Feather HUZZAH ESP8266,
WiFi Kit 8, Invent One, XinaBox CW01, ESPresso Lite 1.0, ESPresso Lite 2.0, Phoenix 1.0, Phoenix 2.0, NodeMCU 0.9 (ESP-12 Module), NodeMCU
1.0 (ESP-12E Modula), Olimex MOD-WIFI-ESP8266(-DEV), SparkFun ESP8266 Thing, SparkFun ESP8266 Thing Dev, SparkFun Blynk Board,
SweetPea ESP-210, LOLIN(WEMOS) D1 R2 & mini, LOLIN(WEMOS) D1 mini (clone), LOLIN(WEMOS) D1 mini Pro, LOLIN(WEMOS) D1 mini Lite,
LOLIN{WeMos) D1 R1, ESPino (ESP-12 Module), ThaiEasyElec's ESPino, Wiflnfo, Arduino, 4D Systems gend loD Range, Digistump Oak, WiFiduino,
Amperka WiFi Slot, Seeed Wi Link, ESPectro Core, Schirmilabs Eduine WiFi, ITEAD Sonoff, DOIT ESP-Mx DevKit (ESP8285).

Online Help

More Info

Kapat
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5) Daha sonra kart(board) kismindan NodeMCU 1.0 (ESP-12E module) segebiliriz. Bu
ayarlamalari yaptiktan sonra artik kartimiza yazilim yikleyebiliriz.

Dosya Duzenle Taslak Araglar Yardim

Otomatik bigimiendir. Ctri+T
Taslag: Argivie
sketch_feb24a Karakter kodlamasini dizelt & Tekrar yiikle

Kitiphaneleri Yonet.. Ctrl+Shift+|
Seri Port Ekramt Ctrl+Shift+M
Seri Gizici Ctri+ShiftsL

WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater

Kart: *Arduino Uno® Kart Yoneticisi.. .
Arduino AVR Boards > Amperka Wifi Slot
Kart Bilgisini Al 3 Arduino
} DOIT ESP-Mx DevKit (ESP8285)
Programlayici: "AVRISP mkll” >

Digistump Oak

ESPDuino (ESP-13 Module)
ESPectro Core

ESPino (ESP-12 Module)
ESPresso Lite 1.0

ESPresso Lite 2.0

Onyikleyiciyi Yazdir

ITEAD Sonoff
Invent One
LOLIN(WEMOS) D1 R2 & mini
6) Arduino ide programini ayarladigimiza gére LOUNGWEMOS) D1 min (clone)
.. e . o e L LOLINOWEMOS) D1 mini Lite
artik devremizi kurabiliriz. Sekilde gériindigu gibi LOLINOWEMOS) D1 mini Pro

. ' o LOLIN(WeMas) D1 R1
ledi NodeMCU'ya baglayiniz. Litey Agruming Lemon v4
NodeMCU 0.9 (ESP-12 Module)
Olimex MOD-WIFI-ESPB266(-DEV)
Phoenix 1.0

Phoenix 20

S z - 2 & E . . oo 00 .o 00 LR )
easc0o000s0GOBDO0 .. . CRC ) L) . LR ) LRI ) LR )

Tarayici Uzerinden Led KontrolG
LED(+) D7
LED(-) GND

Eger NodeMCU klon ise Ch340g driver'i kurmamiz gerekli. Maker blog sayfamizda bu konuyla
ilgili detayh anlatimi mevcuttur.




Fi.h>

har* ssid = "wirFi ap1i";
* password = "WIFI SIFRESI":

ledPin = 13; // GPIO13 ucu D7 ye ka
r server(80);

)t
n(115200);

Serial. J
ielay(10):

(ledpin, OU
= (ledPin,

// Wifi badlantisi
()i

serial.p

Serial. In()s
Serial. t ("Connecting to ")
Serial. n(ssid):

WiFi.begin(ssid, password):

while (WiFi.st
delay(500);

15 () != WL_CONNECTED)} {

Serial.print{(".");

}

Serial.g ")z

Serial.g ("WiFi connected");

// server baslatilayor
()i

n{"Server started");

server.

Serial.pri

// baglar
Serial.

Serial.

("Use t URL to connect:

Serial.p

Serial.p

n bir data gondermesini bekl
ient");

rsilik gelir

saglandiktan sonra serial monitorde bize ip adresini gosterecek

")

kontrol ediyoruz
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if (request.indexOf ("/LED-ACIE™) != -1) {
1 lWrite (ledPin, HIGH);

iexOf ("/LED-KAPALI") != -1) ({
= (ledPin, LOW);

/7 bu kisimda html kodlarini internet arayiiziine yazaidiriyoruz.
client.println("HTTF/1.1 200 OK");
ent.println{"Content-Type: text/html");
1 - n{"");:
=li n{"<!DOCTYPE HTML>");
client.println{"<html>"};

int {("Led suanda: ");
sH) |
nt ("ACIE"):

if(value == H

int {("KAPALI");

println{™");

n{"<a href=\"/L
E tln{"<a href=\"/L
ient.println{"</html>");

=ACIRV"\"><button>led on </button></a>");
ED=KAPALIV"\">»<button>»led off </button><fa>"};

delay (1) 7
Serial. ("Client disonnected"):

"))

Serial.println

8) Programi kartimiza yiikledikten sonra serial monitérden takip edelim. Kod yiiklendikten kisa
siire sonra kartimizin wifi baglantisi kuruldu ve aldigi IP numarasini bize gosterdi.

Connecting to blue
WiFi connected

Server starced
Uae this UBL o conmest: RTTp:i//192.168.2.1B4/

[#] uitoscrel Nolneendng + |115200bsud + | | Cear cutput
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9) Serial monitorde ¢ikan ip adresini internet tarayicimiza yaziyoruz. Karsimiza gelen ekran da
bulunan butonlar sayesinde ledi agip kapatabilirsiniz

€ C 0 © 192.168.2.184
Led svanda: ACIK

lediyak | ledi sondur

e C (O ©® 192.168.2.184
Led suanda: KAPALI

Bu projemizde yerel ag tizerinden NodeMCU karti ile bir ledi nasil kontrol edebilecegimiz
dgrenmis olduk. Oniimiizdeki projeler icin ilk adimi atmis olduk.
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RGB Led Kontrolii

Bu projede Blynk uygulamasi ile RGB diyot led kontroliinii yapacagiz. Gece lambasi ya da
aksesuar gibi bir projeye cevirerek, evinizde giizel bir ortam elde edebilirsin. ilk olarak Blynk
uygulamasinin kurulumu ile baslayahm.

1)
Uygulamayi telefonunuza indirdikten sonra
ilk olarak karsiniza bu sayfa ¢ikiyor.

B Blynk 5 yfa cikiy
Buradan hizlica bir hesap agabilir ya da
Facebook hesabiniz ile giris yapabilirsiniz.
Ben hesap agmanizi tavsiye ederim ¢linki
oldukca kolay bir islem.
Log In
2) - Log In

Hemen bir hesap olusturuyoruz. Ve next
butonuna dokunuyoruz.

gwertyuiopgtu
asdfghijklIl si
£H zxecvbnmo g @

122 @ fBosk @ . leri




RGB Led Kontrolii

3) = ’B Blynk Y

9_9
&
2-) Hemen bir hesap olusturuyoruz. Ve next
butonuna dokunuyoruz.

No devices yet

Developer Mode

4) ilk projemizi olusturmak icin bilgisayarimizdan Google'a Blynk.Console yazip aratiyoruz.
Ardindan sayfaya daha dnce olusturmus oldugumuz hesap ile giris yaparak New Template yazan
kisma tiklayarak ilk projemizi baslatmis oluyoruz.

Py S anies tesn - 1055

© Start by creating your first template

ek it sed i Bk
e b DaICES,

Template is & digits] mode
platfanm &5 & bam




RGB Led Kontrolii

5) NodeMCU kartimiz igin ESP8266'y1 seciyoruz ve gerekli isimlendirmeleri yapiyoruz. Ardindan
Datastreams kismindan RGB ledimizin Ug¢ bacagi icin gerekli pin atamalarini yapip renk ve isim

veriyoruz.
B RGE - |
infa  bietacdata  Dabastresrms  Events Wb Daibboard  Pdobile Dashboaed
i ' . ......
-
LUt DuLe - v —

6) NodeMCU karti ile telefonu eslestirmek icin telefonumuzdan Blynk uygulamasini agip yeni
cihaz ekle diyoruz. Ardindan cihazimizi ve telefonumuzu Wi-Fi yardimi ile eslestiriyoruz.

Cihaza baglanin




RGB Led Kontrolii

7) Eslesmeyi tamamladiktan sonra Blynk uygulamasi izerinde buton tanimlamalarini yapiyoruz.

vo i) v

8) Eslestirme isleminin tamamlanmasindan sonra devre kuruluma gegiyoruz. Burada 6nemli olan
ledin eksi ucun karistirmamamiz gerektigidir. LED'in kirmizi renk pinini D6, yesili D7, maviyi D8
pinlerine baglayacagiz.

22888 sesse sssss ssses

.........................

RGB Led Kontrol
RGE Kirmizi D&
RGE Yesil D7
RGEB Mavi D8
RGE (-] GND
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9) Devre kurulumumuz ve Blynk uygulamasi lizerinde ayarlamalar bittigine gére, NodeMCU
kartina kodu yikleyebiliriz. Yazihmi yazmadan 6nce gerekli kitiiphaneler igin dosyamizi agalim.
Dosya kismindan érneklere gelelim. Ozel kiitiiphanelerden BlynkEdgent icinden ESP8266'y!
secelim. Ardindan kodumuza gegelim.

( Kittphaneyi “ https://github.com/blynkkk/blynk-library “ bu link Gzerinden indirip Arduino
IDE'mize eklememiz gerekmektedir.)

Dosya Dhizente Taslak Araclar Yarcim
veni CirisN
A Ciel+0
Sonuncuyu ag »
Taslak defterni *
B ey A
Kaydet Cirle5 .
FQLI copdet. Cusnites | ESPB2OBHTTPUpdateServer
ESPE2GELLMMR
Sayfa Ayarlan Ctrl=Shift+P ESPE266mMDNS
Yazdir Cirt+p ESPE2GENEIBIOS
ESPE26ESdFal
Tercibler  CulsComma | popaagessDP
il e ESPR2GEWebServer
ESPE2GEWIFI
ESPRIGEWIFiMesh
EspSoftwareSerial
Ethernet
GDESb
Hash
125
LittleFs
lwiP_FPP
MNetDump
5D *  Boards_Bluetcoth B Edgent
Servo »  Boards Ethemet 3 Edgent MERIDND
SPTShave ' Boards GSM 3 Edgent MKRI0IO
TFT_Touch Shield V2 *  Boads USBSerial 3 Edgent Wio_Terminal
Ticker P Boards WiFi »
Wire * Boards With HTTR_AR >
GertingStarted *
Adatmut Unifeed Sensor B Mare ¥
*
»

Edgent_ESP32

Edgen

Arduino-LiquidCrystal-|2C-library-master 3 Widgeats
| Bk s S




RGB Led Kontrolii

10) Kod kisminda bulunan BLYNK TEMPLATE ID ve DEVICE NAME herkesin kendine 6zgl olup
Google lzerinden Blynk sitesine girilerek info kismindan alinir. Kodu yiikledikten sonra proje
tamamlanmis olacaktr.

rgbled §

BLYNE_PRINT Serial
APP_DEBUG

ie# "BlynkEdgent.h™
edpin = 137

o W M

RITE (V1% {
t pinvalué param.asInt{):
ligitalWrite {ledpin, pinvalue) s

dE_WRITE (VvZO)(
pinvalue = param.asInti)r
iigitalWrite {ledpinl, pinvalue) ;

LYNE_WRITE{VZL1){
= pinvalue param.asInt();
talWrite {ledpin, pinvalue):

Serial . bBegin(l15200)
Lay (100} 7
nMode (Ledpin, ©UT
{ledpinl, ot
E de (ledpind, of
BlynkEdgent .begin

L
BlynkEdgent.run(}; }




DHT11 ile Sicaklik ve
Nem Olciimii

BLYNK IoT BLYNK IoT
(10S) PROJELER LINKi (ANDROID)

http://xbt.ist/nodemcu



DHT11 ile Sicaklik Ve NemOlgiimii

Bu proje tamamlandiginda herhangi bir ortamin, sicaklik ve nem degerlerini blynk uygulamasi
lizerinden takip edebilecekseniz.

Arduino iginde varsayilan olarak NodeMCU modiili gelmemektedir. NodeMCU moddlini
arduino ide'ye entegre etmek icin, kitabin ilk projesinde anlatmistik. Oradan bakarak
NodeMCU'yu nasil entegre edebileceginizi 6grenebilirsiniz.

1)Projemize ilk olarak devre semasini kurarak baslayalim.

Gerekli Malzemeler:

- NodeMCU wifi gelistirme kart
- Dht11 sicaklik nem sensori

- Breadboard

- Yeteri kadar jumper kablo

ND RST EW 3V3 GNB.

i 0°TA
VCC GND " N2W3PON

PIN2 I

NodeMcu v3
DHT11 ile Sicakhk Ve Nem Olgiimi
DHT Pin D4
WCC 3.3V
() GND

Baglanti semasinda da gozuktigl lGzere sensoriin data pini D4 e baglyoruz.




DHT11 ile Sicaklik Ve Nem Olgiimii

2) Google'a Blynk Console yazip agilan sayfaya hesabimizla giris yapalim. Ardindan DataStreams
kismindan sicaklik ve nem icin bir tanimlama yapalm.

Virtual Pin Datastream

(B Thousands separator (e.g. 10,000)

ADVANCED SETTINGS

3) Daha 6nceden telefonumuza indirip ve kart ile eslestirme islemini yapmis oldugumuz Blynk
uygulamasina giris yapip nem ve sicaklik icin Gauge ekliyoruz. Dogru pinleri eslestirdigimizi
unutmayalim.

V5

Va




DHT11 ile Sicaklik Ve Nem Olgiimii

Nem sensérimiz bize normalde 0-1023 arasi bir deger verecektir. Gauge de ekledigimizde
karsimiza bu sayi araligi cikacaktir. Nem araligi olarak bu araligi gérmek istemedigimiz icin yazimda
bunu istedigimiz deger araligina donistiirecegiz. Bu 0-1023 ile 0-50 arasindaki iliskiyi yazilim
kisminda yapacagiz ve V4 pininden okuma yapacagiz.

Ayni islemleri sicaklik gaugesi icinde yapiyoruz. Yalniz buradaki pinimizi V5 olarak ayarlamayi
unutmuyoruz.

NOT: Blynk uygulamasinda daha gelismis widgetlar kullanilabilir fakat bu widgetlari kullanabilmek
icin uygulamayi pro stiriimiine yiikseltmeniz gerekmektedir.

4) Devre kurulumumuz ve Blynk uygulamasi tizerinde ayarlamalar bittigine gore, NodeMCU kartina
kodu yikleyebiliriz. Yaziimi yazmadan 6nce gerekli kiitiiphaneler icin dosyamizi agalim. Dosya
kismindan &rneklere gelelim. Ozel kiitiiphanelerden BlynkEdgent icinden ESP8266'yi secelim.
Ardindan kodumuza gecelim.

( Kuttphaneyi “ https://github.com/blynkkk/blynk-library “ bu link tGzerinden indirip Arduino
IDE'mize eklememiz gerekmektedir.)

Dosya Duzenbe Tastak Araglar Yardim

Yeni Ciri+N
A Crl=0
Sonuncuyu ag

Taslak defteri
= "

ESPEGEHTTRClient

ESPE26ENIpLUIpdate

ESPB2GEHTTPUpdateSener

ESPEGELLMME

Sayfa Ayarlan CirieShift+P ESPEQGEMDNG

Yaxdir Cirl+P ESPE2GENEIOS
ESPR2BESIFat

Tercihder Crl+Comma ESPRIEESSOP

Gilag Crel+ ) ESPB2GEWebServer

ESPE2EEWIF

ESPE26LWIFIMeth

EspSoftwareSerial

Etharnet

GDasnb

Hash

125

LinleFs

IwiP_PPP

NetDump

D

Servo

SPiSlave

TFT_Touch_Shield V2

Ticker

Kaydet Ctrle5
Farkh Kaydet.. Ctris5hift+5

Edgent_ESP32
|___Edgent ESPBXG6 |
Edgent_MER1000
Edgent MKR1010

Ecigent_Wio_Terrdnal

Boards_Bluetooth
Boards_Ethernet

>

>

Boards GSM L]

Boasds USB_Serial 3

Boads WiFi *

Wire Boasds With HTTP AR »
*

*

»

>

GettingStarted
Adatouit Unified Sensor 3 More
Arduino-LiquidCrystal-12C-library-master bl \Widgets

T e




DHT11 ile Sicaklik Ve Nem Olgiimii

5) Buraya kadar her sey tamamsa kodumuzu yiiklemeye gecebiliriz.

dhel1 §

fdefine D "TMPLlgF2iGe="
"blink led”™

ION "0.1.0"

fgdefine
fdefine
fdefine BLYNK_PRINT Serial

fdefine APP_DEBUG

#define DHTPIN 12 //D4 pin of Node MCU
fdefine DHTTYPE DHT11

#define MODE

#include "BlynkEdgent.h"

#include <DHT.h>

int value = 200;
DHT dht (DHTPIN, DHTTYPE);
BlynkTimer timerl;

fleoat h , t7

»id sendSensor ()

{
= dht.r
t = dht.r e{); S/ or dht.readTemperature (true)
if (isnman(h} || isnand{t)) {
Serial.println{"Failed to read from DHT sensor!™);
returny
}

Blynk.virtualWrite (Vi, h);
Blynk.virtualWrite (V1, t):

&

=

Fahrenheit




DHT11 ile Sicaklik Ve Nem Olgiimii

d setup ()

Serial.be
delay(100);

dht.begin()s
BlynkEdgent.begin();
timerl.setInterval (2000L,

BlynkEdgent.zun();
timerl.run();

h = dht.
t = dht.

f (>0 && £<15)

Serial.g {"CoLD ")yi:

else if (t>14 && t<30)

Serial.print ("WARM ")

else if (t>30 && t<45)

"y
}
else
{

Serial.p nt ("VERY HOT
}

if (h>0 s& h<30)

Serial.p

else if (h>30 &5 h<50)
{

Sarial.p

In("LOW HUMIDITY"):

ln{"Normal HUMIDITY"):

Serial.println("HIGH HUMIDITY"):

}
delay (800)




DHT11 ile Sicaklik Ve Nem Olgiimii
Bu projeyi bitirdikten sonra, guizel bir kutuya koymak istemez misiniz?

iste bu yiizden 3d yazici ile basilabilecek bir stl dosyasinin linkini sizlerle paylastik. 3d yazici ile bu
kutuyu basip projenizi giizel bir sekilde muhafaza edebilirsiniz. Ayrica bu gizimi isterseniz
kendinize gore revize edebilirsiniz, belki kendi markanizi bu kutunun Gstiine basmak
isteyebilirsiniz.

“www.thingiverse.com“adresindeki arama kismina 2201956 yazarak ¢izim dosyalarina
ulasabilirsiniz.
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Uzaktan Roéle Kontrolii

Bu projede “Blynk” uygulamasi ile réle agip kapatma uygulamamizi gerceklestirecegiz. Bu rélenin
uglarina ne baglarsaniz (klima, lamba, motor) evinizden, is yerinizden kontrol edebileceksiniz. Bu
projeyi yaparken roleye baglayacaginiz yiiksek voltaj ile ¢alisan cihazlarin baglantilarini yaparken
dikkatli olunuz.

Gerekli Malzemeler:

- NodeMCU Wifi gelistirme karti
- 2 kanal réle modila

- Breadboard

- Yeteri kadar jumper kablo

1) ilk olarak baglanti semamizi olusturalim. DO ve D1 pinlerimizi réleye baglanti icin kullanacagiz.
VCC kismini 3.3V ile birlestirerek devremizi kurmus oluyoruz.

=5 ?EID-L"S‘JDE-SI.-( ;

Uzaktan Réle Kontrold R
Rale Pin 1 D0 o 88000000088 0080
Réle Pin 2 D1
WCC 3.3V
() GND

FEsE R E R s R R R
R




Uzaktan Roéle Kontrolii

2) Google'a Blynk Console yazip agilan sayfaya hesabimizla giris yapalim. Ardindan DataStreams
kismindan rélemiz(VO ve V1 Pinleri) igin bir tanimlama yapahm.

Virtual Pin Datastream

(B Thousands separator (e.g. 10,000)

+ | ADWVANCED SETTINGS

3) Daha 6nceden telefonumuza indirip ve kart ile eslestirme islemini yapmis oldugumuz Blynk
uygulamasina giris yapip role icin butonlar ekliyoruz. Dogru pinleri(VO ve V1) eslestirdigimizi
unutmayalm.
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Uzaktan Roéle Kontrolii

4) Devre kurulumumuz ve Blynk uygulamasi izerinde ayarlamalar bittigine gore, NodeMCU
kartina kodu yukleyebiliriz. Yazilimi yazmadan 6nce gerekli kitiiphaneler i¢in dosyamizi agalim.
Dosya kismindan &rneklere gelelim. Ozel kiitiiphanelerden BlynkEdgent icinden ESP8266'yi

secelim. Ardindan kodumuza gecelim.

( Kuttiphaneyi “ https://github.com/blynkkk/blynk-library “ bu link Gzerinden indirip Arduino

IDE'mize eklememiz gerekmektedir.)

Dosya Dizente Taslak Araglar Yardim

Yeni Crr+N
AL Cirl+0
Sonuncuyu ag ®
Taslak defteri 3

Omnekder

Eapat CtrlsW
Kaydet Crle5

Farkh Kaydet.. Ctrl«Shift«5

ESPE2GEHTTRClient »
ESPE26EhupUpdate H
ESPERGEHTTPUpdateSener H
ESPEIGELLMME »
Sayfa Ayarlan Ciri«Shift+p ESPE2GEmMONS »
Wazdir i+ ESPE2GHNetEIDS »
ESPE2GESdFat H
Tercihder Cirl+Comma ESPRIEESSDP »
Grlag Cirl+0) ESPE2GEWebServer H
ESPE2GEWIFI »
ESPEZGEWIFiMesh H
EspSoftwareSerial H
Ethernet S
GOB5tub H
Hash »
125 H
LittleFs H
lwiP_PPP H
MNetDump L]
5D ]
Senio 3
SPiSLave 3
TFT_Touch_Shield_V2 3
Ticker 3
Wire 3

Adalnut Unified Sensor b
Arduing-LiquidCrystal-I12C-library-master *
T e

34

Boards_Bluetoath
Boards_Ethemet
Boards_GSM L Edgent_MER1010
Boards_USE_Serial 3 Ecdgent_Wio_Terminal
Boands WiFi ¥

Boards_ With HTTP AR »

GertingStared *

Mare ¥

Widgets »

ftests »




Uzaktan Roéle Kontrolii

5) Buraya kadar her sey tamamsa kodumuzu yiklemeye gecebiliriz. Kodumuza yiikleme
yapmadan 6nce kendimize 6zgli name ve ID kismini girmeyi unutmayalim.

t pinValue param.asint(}:
irite (5, pinvalue)

oy

= param.asInt({);
(4, pinvalue) ;

Serial.t n{115200):

BlynkEdgent.begin(};

pl) 1
BlynkEdgent.run():

Projeyi glizel bir kutuya koyabilmeniz igin 3d yazici ile basilabilecek bir stl dosyasinin linkini
sizlerle paylastik. 3d yazici ile bu kutuyu basip projenizi giizel bir sekilde muhafaza edebilirsiniz.
Ayrica bu ¢izimi isterseniz kendinize gore revize edebilirsiniz, belki kendi markanizi bu kutunun
Gistline basmak isteyebilirsiniz.

www.thingiverse.com adresindeki arama kismina 4093462 kodunu yazarak cizim dosyalarina
ulasabilirsiniz.
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Toprak-Nem Sensérii Uygulamasi

Bu projede Wifi lizerinden Blynk uygulamasi ile toprak-nem sensoriiniin okudugu degeri
gorebilecegiz. Bu gordliigimiz degere baglh olarak role ile birlikte ¢ikti alabilecegiz.

1) ilk olarak devre kurulumu ile baslayalim.

Gerekli Malzemeler :
- NodeMCU

- Breadboard

- Jumper kablolar

- 2 kanal réle modula
- Toprak-Nem sensori

Toprak-Nem Sensoril Uygulamasi

Rale Pin D1
Sensor Pin A0
Rale vCC

Sensdr VCC

)

FeEEE BEEREE EEEEE SEESE FEE|F FEEEE SEEEE

Réle baglantisi igin sinyal pinini D1 kismina, VCC kismini ise 3.3V pinine bagliyoruz. Role
baglantisi tamamlandiktan sonra toprak nem senséru igin sinyal pinini anlog pin olan AO pinine,
VCC kismint ise Vin pinine baglayarak devre kurulumunu tamamlamis oluyoruz.
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Toprak-Nem Sensérii Uygulamasi

2) Google'a Blynk Console yazip agilan sayfaya hesabimizla giris yapalim. Ardindan DataStreams
kismindan VO pini icin bir tanimlama yapalim.

Virtual Pin Datastream

Hone

( 000

(B Thousands separator (e.g. 10,000)

| ADVAMNCED SETTINGS

Cancel -

3) Daha 6nceden telefonumuza indirip ve kart ile eslestirme islemini yapmis oldugumuz Blynk
uygulamasina giris yapip toprak nem sensoriiniin degerini gérmek icin labeled value ekliyoruz.
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Toprak-Nem Sensérii Uygulamasi

4) Devre kurulumumuz ve Blynk uygulamasi tizerinde ayarlamalar bittigine gére, NodeMCU
kartina kodu yukleyebiliriz. Yazilimi yazmadan 6nce gerekli kiitiiphaneler i¢in dosyamizi agalim.
Dosya kismindan érneklere gelelim. Ozel kiitiiphanelerden BlynkEdgent icinden ESP8266'yi
secelim. Ardindan kodumuza gecelim.

( Kituphaneyi “ https://github.com/blynkkk/blynk-library “ bu link Gzerinden indirip Arduino
IDE'mize eklememiz gerekmektedir.)

Diosya Dhizente Taslak Araclar Yardsm

Weni Ctrl+N
A Cirl+0
SONUNCLYU 3¢ ¥
Taslak defteri »
| Omekder ] 4
Kapat Cutew :ﬁiﬂﬂi‘:;
Kaydet Ctrl+5 .
Fa:dl Kaydet.. CtrleShifteS ESPRESEHTTRUpCateServer
ESPE2GELLMMR
Sayfa Ayarlan Ctrl+Shift+P ESPEZGEmMIONS
Wazdir Ciel+P ESPEZGENetBIOS
ESPE26ESIFat
Tereshber Cirl+Comma ESPEZGESSDP
Grag Cl+Q ESPERGEWebServer
ESPE2GEWIFI
ESPEZOEWIFiMesh
EspSoftwareSerial
Ethemet
GDBSwb
Hash
125
LittheFs
hwiP_PEP
MNetDump
5D
Senio
SPiSlave
TFT_Teuch_Shield_v2
Ticker
Wire

Adatout UniTeed Sensor
Arduino-LiquidCrystal-[2C-library-master

»

Edgent_ESP32
Boards_Bluetooth
Boards_Ethernet
Boards GEM ] Edgent MER101D
Boards USE_Serial | Edhgent_Wio_Terminal
Boards WiFi ¥
Boards_With HTTP_AM >
GettingStared *
More »

H

»

Widgets
tests
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Toprak-Nem Sensérii Uygulamasi

5) Buraya kadar her sey tamamsa kodumuzu yiklemeye gecebiliriz. Kodumuza yikleme
yapmadan 6nce kendimize 6zgii name ve ID kismini girmeyi unutmayalim.

Edgent_ESPA2ES §

TE_ID “TMPLlgF2jGe—"
AME "blink led"

= APP_DEBUG
ie "BlynkEdgent.h"

t soilmeoisture;
analogInput = A0:
relay = Dl;

BLYNEK_WRITE (V(Q)
int pinValue = param.asInt():; // assigning incoming value from pin A0 to a wvariable
id setup() {

{analogInput, INPUT):
{relay, OUTPUT);

25_(130:.:115200:,- NOT: Toprak nem sensori ve role ile birgok proje

gelistirilebilir. R6lenin ¢ikis pinlerine motor siricd,
| a0 led, buzzer vb. gibi elektronik elemanlar baglanip
yeni projeler elde edilebilir.

Serial

o

soilmoisture = analogRead{analogInput);

(o0t moisture) Ornek vermek gerekirse setimizin iginden gikan

Serial.prin

St te (70, soilmoisture) ; L9110 Cift motor siirlicl ve dalgic pompa ile cicek
BlynkEdgent.: : . . . . .

if (soilmoistura>950) sulama projesi yapilabilir. Dilerseniz buzzer ve led
¢ digitalurice (relay, HIGK) i gibi elektronik devre elemanlariyla devremizi

P sekillendirip telefon lGzerinden Blynk uygulamasi

{ ile kontrol edebilirsiniz.

Toprak-Nem Sensori Uygulamasi
Rale Pin D1
Fi Sensor Pin AD
r Réle VCC 3.3V
! Sensor VCC Vin
—— —
-) GND
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Servo Motor Kontrolii

Bu projede wifi lizerinden Blynk uygulamasiyla servo motor kontroll projesi yapacagiz. Servo
motorun pervanesini taktigimizda kag derece dondirebildigimizi rahat bir sekilde gérebilecek
duruma gelecegiz.

1) ilk olarak devre kurulumu ile baslayalim.

Gerekli Malzemeler :

- NodeMCU

- Servo Motor

- Breadboard

- Jumper Kablo(Disi-Erkek)

Servo motor 5v ile galistigi igin arti ucunu NodeMCU'nun VIN girisine bagliyoruz. Bu kisima
dikkat etmek gereklidir ¢linki 3.3V pinine baglanir ise servo motorumuz ¢alismayacaktir. Sinyal
ucunu D1, eksi ucunu gndye baglayip devre kurulumunu tamamliyoruz.

® 08000000088 0080

Servo Motor Kontrolil
Servo Pin D1
VCC Vin
(-) GND




Servo Motor Kontrolii

2) Google'a Blynk Console yazip agilan sayfaya hesabimizla giris yapalim. Ardindan DataStreams
kismindan servo motorumuz(VO0 Pini) i¢in bir tanimlama yapalim.

Virtual Pin Datastream

(O Thousands separater (2.9, 10,000)

=| ADVANCED SETTINGS

Servo motorun yapisi geregi 180° donebildigi icin max kismina olabilecek en yliksek dereceyi
verdik. Siz tanimlama yaparken 90° veya istediginiz bir agida dondirme islemi yapabilirsiniz.

3) Daha 6nceden telefonumuza indirip ve kart ile eslestirme islemini yapmis oldugumuz Blynk
uygulamasina giris yapip servo motoru telefonumuzdan déndirebilmek icin Slider widgetini
ekliyoruz. Daha 6nceki projelerde bahsettigimiz gibi Blynk uygulamasini pro moda yikselterek
daha farkh widgetlara erisebilirsiniz. Dogru pinleri(VO0) eslestirdigimizi unutmayalim.
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Servo Motor Kontrolii

4) Devre kurulumumuz ve Blynk uygulamasi izerinde ayarlamalar bittigine gore, NodeMCU
kartina kodu yukleyebiliriz. Yazilimi yazmadan once gerekli kitiiphaneler igin dosyamizi agalim.
Dosya kismindan drneklere gelelim. Ozel kiitiiphanelerden BlynkEdgent icinden ESP8266'y!
secelim. Ardindan kodumuza gecelim.

( Kituphaneyi “ https://github.com/blynkkk/blynk-library “ bu link Gzerinden indirip Arduino
IDE'mize eklememiz gerekmektedir.)

Dosya Dilzende Tastak Araclar Yardem

Weni Cl+N
Al Cul+0
SOnuncuyu ag 3

Taslak deften ®

A
ESPR2GEHTTPClient
ESPEZBEhitplpdate
ESPEQGEHTTPUpdateSenver
ESPE2GELLMMR
Sayfa Ayarlan Cid=Shift+P ESPE2GEmDNG
Wazdir Ciel+P ESPE2GENeBIOS

ESPE26ESdFat

Tercihler Ctrl+ Comma ESPEZGESSDP
ik =0 ESPR26EWebServer
ESPE2GEWIF
ESPEZGEWIFiMesh
EspSoftwareSerial
Ethernat
GDBESuL
Hash
125
LittheFs
hwiP_FFP
MNetDump
5D
Servo

Kaydet Crle5
Farkh Kaydet.. Ctrl+Shift+5

| BivnicEdgent JEEENELTATRAt
Boards_Bluetcoth ;
Boards_Ethemet
SPiSlave Boards GSM 3 Edgent MER1010
TFT_Toush_Shield V2 Boards USE Serial 3 Edigent Wio_Terminal
Tickes Boards_WiFi »
Wire > poards With_HTTP_AP »
GettingStarted *
Adafnut Unified Sensor 3 Muore ¥
»
¥

Arduino-LiquidCrystal-12C-library-master 3 Widgets
Ty
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Servo Motor Kontrolii

5) Buraya kadar her sey tamamsa kodumuzu yiklemeye gecebiliriz. Kodumuza yikleme
yapmadan 6nce kendimize 6zgli name ve ID kismini girmeyi unutmayalim.

Serial

¢ APP_DEBUG

#include "Servo.h"

#include "BlynkEdgent.h"
Servo servo;
BlynkTimer timer:

BLY' 10y {

servo.write (param.asInt());

vold setup ()

-attach(Dl);
BlynkEdgent .begin():

void loop() {

BlynkEdgent.run();
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Duman — Gaz Dedektorii

Bu projede telefonunuzdan Blynk programini kullanarak wifi ag1 Gizerinden NodeMCU karti
sayesinde Gaz sensorinden gelen veriler ile ortamin gaz ve duman seviyesini 6lcebileceksiniz,
belli seviye lGizerinde telefonumuza bildirim gelecek ve buzzer galisacaktir. Boylelikle ortamdaki
havanin ne kadar temiz olduguna karar verebileceksiniz.

Gerekli Malzemeler:

- NodeMCU

-2 adet Led

- 2 adet 150 ohm Direng
- MQ2 Gaz Sensori

- Buzzer

- Breadboard

- Jumper Kablolar

1) Devre semasinda gozuktugi gibi baglantilari yapalim. Ledleri D5 ve D6 pinlerine, buzzeri ise
D3 pinine baglayalim. Ayrica gaz sensorini de analog AO pinine baglayalim. Gaz sensorini
Analog bir pine baglamaya dikkat edelim.

Duman — Gaz Dedektdri
Gaz ensord Pin AD
Buzzer Pin D3
Kirmizi Led Pin D6
Yesil Led Pin D5
WCC 3.3V
) GND
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Duman — Gaz Dedektorii

Devre kurulumu tamamladiktan sonra Blynk uygulamasindaki ayarlamalara gececegiz. Daha
onceden Blynk uygulamasinin ayarlarini yapmistik. Eger herhangi bir sorun ile karsilasiyorsaniz
ilk projemizde nasil kurulum yapilacagindan bahsetmistik.

2) Google'a Blynk Console yazip agilan sayfaya hesabimizla giris yapalim. Ardindan DataStreams
kismindan gaz sensérmiiz(V2 Pini) igin bir tanimlama yapalim.

Virtual Pin Datastream

B Thousands separator (.9, 10,000)

ADVANCED SETTINGS

ar .

Fane -

3) Daha 6nceden telefonumuza indirip ve kart ile eslestirme islemini yapmis oldugumuz Blynk
uygulamasina giris gas sensériimiiz icin gauge ekliyoruz.. Daha 6nceki projelerde bahsettigimiz
gibi Blynk uygulamasini pro moda yiikselterek daha farkli widgetlara erisebilirsiniz. Dogru

pinleri(V2) eslestirdigimizi unutmayalm.
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4) Blynk uygulamasinin bize bilidirim
gondermesi icin notification'u ekliyoruz.
Biitlin ayarlari tamamladiktan sonra sag st
kosede bulunan play butonuna basarak gaz
sensorinden bilgi almaya baslayabiliriz. Kod
kismina gegmeden 6nce devre ve Blynk
tasarimlarinizi kendinize gore
sekillendirebilirsiniz.

5) Devre kurulumumuz ve Blynk uygulamasi
Uzerinde ayarlamalar bittigine gore,
NodeMCU kartina kodu yukleyebiliriz. Yazilimi
yazmadan 6nce gerekli kitliphaneler igin
dosyamizi agalim. Dosya kismindan 6rneklere
gelelim. Ozel kiitiiphanelerden BlynkEdgent
icinden ESP8266'y1 secelim. Ardindan
kodumuza gecelim.

( Katuphaneyi
https://github.com/blynkkk/blynk-library
bu link Gzerinden indirip Arduino IDE'mize
eklememiz gerekmektedir.)

Dosya Duzende Taslak Araglar Yardsm

Yeni Cri+N
Al Ciri+0
SONUnCUYY ag >

Taslak defteri »

e Qe -
Kapat CulsW Ezgg‘_:zc;‘:: :
Kaydet Ctrle§ -

Fa:dl Coyget. Cughifies | ESPBROSHTTPUpdateSenver S
ESPE2GELLMNR »
Sayfa Ayarlan Ctd+Shift+P ESPEZ66mMONS »
Yazdir Cirl+P ESPE2GENeBIOS »

ESPE2GESdFat »

Tercihler Cul+Comma ESPEZGESSDP s

Gy i+ ESPE266WebServer :

ESPE2GEWIFI »
ESPB2GEWIFiMesh »
EspSoftwareSerial »
Ethemet »
GDastub »
Hash ’
125 »
LittleFs ¥
IwiP_PPP ]
MetDump ]
50 |
Servo 2
SPislave 3
TFT_Touch_Shield_VZ L
Ticker 2
Wire )

Boards_Bluetooth
Boards_Ethernet
Boards GSM
Boards_USB_Serial
Boards WiFi

)
3 KR1000
3
3
s
Boards With HTTP_AP >
*
*
»
»

Edgent_MKR1010
Edgent_Wio_Termanal

GettingStarted
Adafruit Unified Sensor E More
Arduino-LiquidCrystal-12C-library-master L Widgets
[ Bl s ———ew R
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6) Buraya kadar her sey tamamsa kodumuzu yiiklemeye gecebiliriz. Kodumuza yikleme
yapmadan once kendimize 6zgli name ve ID kismini girmeyi unutmayalim.

¢define B ID "TMPLlgF2jGe-"
#define [ "blink led"
#define F_VERSION "0.1.0"
#¢define T
#define APP_DEBUG
#include "BlynkEdgent.h"

BlynkTimer timer;

int GaSSensor = AQ;
int data = 0;
#define GreenlLed 14
#define RedLed 12
int buzzer = 0;

void setup()
{

Serial.begin(115200);
de (Greenled, C H
pinMode (RedLed, < ):
timer.setInterval (1000L, getSendData);

BlynkEdgent.begin() s

BlynkEdgent.run():
timer.run{);

}

void getSendData()

ad (GasSensor) ;

Blynk.v (v2, data);
1f (data > 300)
{

1talWrl te (RedLed,
e (buzzer, 1000, 200):

7) Arduino IDE'nin serial port ekranindan gas sensériimiiziin calisip calismadigi kontrol edebiliriz.

@ comi4

09:07:44.713 -> Dikkat!!! Gaz Sensdrinitiz Calisti
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