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Arduino Uno

Arduino Uno Atmel Atmega 328P mikrodenetleyicisine
sahip mikrodenetleyici karttir. Kart lzerinde temel
olarak; 14 adet dijital giris / cikis pini (6 adeti PWM
(Pulse Width Modulation-Darbe /Sinyal Genislik
Modulasyonu), 6 adet analog giris pini, 16 MHz saat
hiziicin osilator, bir adet USBbaglantisi, bir adet DC guc
girisi, bir adet ICSP Baglanti bagligl ve bir adet reset
diigmesi bulunmaktadir.

7.4V 2Slipo pil

Model ugak, tank ve gesitli robotlariniz igin
kullanabileceginiz ideal bir Li-po pildir. 7.4V 850mAh
kapasiteye sahiptir.

L298N Motor Siiriicii

24V'a kadar olan motorlari stirmek igin hazirlanmis
olan bu motor surtict karti, iki kanalli olup, kanal
basina 2A akim vermektedir. Kart Gizerinde L298N
motor slirtict entegresi kullaniimigtir.

Jumper Kablo
Kisaca bir gesit baglanti kablolari diyebiliriz.
Breadbord ve arduino arasinda baglanti kurmak igin
oldukea kullanishdir. Uglarinda erkek ve disi girislerin
bulunmasina goére 3 gesit jumper kablo
bulunmaktadir.

Hc-sr04 Ultrasonik Mesafe Sensorii

2cm'den 400cm'ye kadar 3mm hassasiyetle dlglim
yapabilen bir ultrasonik mesafe sensorudir.TRIG
pininden sinyal verildiginde 40 Khz frekansinda bir
ses dalgasi sensor tarafindan Uretilir ve bu ses
dalgasi bir cisme garpip geri dondigiinde ECHO pini
aktif hale gelir.

HCO5 Bluetooth-Serial Modiil Kart

Bluetooth SSP(Serial Port Standart) kullanimi ve
kablosuz seri haberlesme uygulamalari igin
tasarlanmistir. Hizli prototiplemeye imkan
saglamasi, breadboard, arduino ve gesitli
devrelerde rahatga kullanilabilmesi igin gerekli
pinler devre karti sayesinde disariya alinmistir. Cogu
bluetooth modiilden farkli olarak master modunu
da desteklemektedir.
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IR Alici Verici Kumanda Seti

Kablosuz kizilétesi kumanda seti, gesitli robotik ve hobi
uygulamalarinda kullanabileceginiz, kolay kullanimli
ve fonksiyonel bir Grlndir. Kit dahilinde ihtiyag
duyabileceginiz malzemelerin timi mevcuttur. Alici
kisminda 38 KHz'lik 1838B kizilotesi alici goz
bulunmaktadir. Bununla beraber istenilirse farkli 38
KHz'lik alicilar ile beraber de kullanilabilir. Kumanda ise
21 butonlu ve tiim butonlari kullanilabilir halde bir
Grtnddur.
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Aracin Mekanik Pargalari




Proje Kurulumu

Saglam ve kolay montajlanabilir gévdesiyle farkli robot projelerinizde kullanabileceginiz ¢cok
amach bir sase kitidir. Kit, projelerinizde ihtiya¢ duyabileceginiz mekanik elemanlar
disiinilerek hazirlanmistir. Uzerindeki montaj delikleri sayesinde farkli modiilleri ve
gelistirme kartlarini kolayca montajlayabilirsiniz. Orijinal mBotlarla ayni sase boyutlarina
sahiptir. Bu sayede kendi mBotunuzu yapmamiz kolay olacaktir.

Aracimizin teknik gizimlerine bir gbz atalim.
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Proje Kurulumu
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ilk 5nce motorlarimiza kablolari lehimleyelim.




Proje Kurulumu §

Motorumuzu sasemize sabitleyerek kit ile beraber gelen
vidalarimizitakalim.

Morotlar sasede saglamca durmasi icin vidalarin somunlarini
takip sikistirahm.

iki motorumuzu taktiktan sonra tekerlekleri
motor millerine yerlestirelim.

Aracimiz 2WD oldugu icin 6n tarafta hareketi saglamakicin bir
sarhos tekerlege ihtiyacimiz var. Sarhos tekerlegimizi
sasemize vidalaryardimiile sabitleyelim.

Ultrasonik mesafe sensériimiziin koruyucusunu vida yardimiyla
sabitleyelim.




Proje Kurulumu

Aracimiz aliminyum kasadan olustugu icin elektronik
kompenantlarimiz kisa devre olmamasi igin araliyicilar
kullanarak elektronik parcalarimizin montaj alanini
hazirliyoruz.

Arduino uno ve 1298n motor stirticiimiizii supportlara vidalar
yardimiile montajlayalim.

Pilimizi cirt bantimizla glizelce sabitledikten sonra
montajimizi tamamlamis olduk.

Aracimizin kablo baglantilarini 11.sayfada devre
kurumundan bakarak tamamlayip kodlarimizi yazmaya
gecebiliriz.




mBlock Nedir ? \

MBlock Nedir? Kimler Nasil Kullanabilir?

MBlock, Makeblock firmasimn

NEREDEN NEDIR? | geligtirmis oldugu blok tabanh
iNDiRiLtR? : kodlama yazilimdir.

MBlocku
“https:/fwww.mblock.ce/en-us/”
adresinden bilgisayanmza
indirerek kullaumaya

baslagyabiliriz.

7 Siiriikle birak yontemi
ile ked bloklarm
yerlestiverek karakter
kodlamir ve hareket

FAHDALARI ettirilir.
Kiigiik yagtaki gocuklarm KIMLER
kodlawa ve algoritwa

wmawtiginin geligmesine biiyiik KHH.ANRBILIR? i
faydalar vardir. : . Bu yazilm blok tabank olduju
% P igin her yagtan kallamciya

oldukga kolaylk saglamaktadir.

MBlock, aslinda bir blok tabanli kodlama ortamidir. Calisma mantigi ayni Scratch gibidir.
Surukle birak yontemi ile kod bloklarini yan yana, alt alta, i¢ ice yerlestirerek biyik kod
bloklari olusturup bu kod bloklari ile karakteri istedigimiz gibi hareket ettirebiliyorduk.
MBlock’un Scratch tan farki ise bu olusturulan kod bloklarini robot kitlerine géndererek
somut bir sekilde robotun hareket etmesini saglamaktr.

MBlock, aslinda Makeblock firmasinin gelistirmis oldugu robotlari kodlayip calistirmak icin
Uretilmis bir yaziimdir. Fakat daha sonradan arduino projelerinde kullanilmaya baslandi. Bu
sayede arduino projelerini yapmak kolaylasti, karmasik arduino kittphaneleri yerine kod

bloklariile kolay bir sekilde programlama yapilmaya baslandi.

MBlock kulumu igin https://mblock.makeblock.com/en-us/download/ adresinden dosyayi
indirerek basliyoruz.

Mblock Programini indirebileceginiz isletim sistemleri Windows , Mac , Linux (Debian) ,
Linux (Fedora), Andorid, los.

Dilerseniz telefon tzerindende kodlamanizi yapabilirsiniz.

Hadi o zaman kodlamaya baslayalim.




mBlock Nedir ?,

@ mBlock - Based On Scratch From the MIT Media Lab(v34.11) - Baglantiys kes - Kaydedilmedi
Dosya Duzenle Baglan Kartlar Uzantiler Lisan Yerdim
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Mbolck uygulamamizi agtigimizda bu ekran karsilayacak bizleri kartlar kismindan arduino
uno'yu segiyoruz.

Scratch From the MIT Media Lab(v3.4.11) - Seri Port Baglands - Kaydedilmedi

Dosya Dizenle Baglan Kertlr Uzantlar Lisan Yardim
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Arduino uno'yu sectikten sonra baglanti igin Seri Port kismindan bagli oldugumuz portu
seciyoruz. Dilersek siirlikle birak yontemi ile blocklari kullanabiliriz dilersek arduino editor
kismina tiklayip kodlarimiziyazabiliriz. Biz siiriikle birak yontemini tercih edecegiz.




mblock ile Led Yakma

Yaptigimiz tim uygulamalarin kodlarina linkten veya karekod EFE
Aracihgiyla ulasabilirsiniz. .
https://www.kisa.link/004B |

Unutmayalim her sey birled yakmak ile baslar!
Sadece Arduino lizerine kod yazcagimizigin Diizenle => Arduino Kipi'ne tikliyoruz.
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avrdude: imput file C: \Temp\bux.
B
Reading | 1 1008 0415

re oiger

avrdude: verifying ...
) avrdude: 3096 bytes of flash verified

il 2
2

L] avrdude done. Thank you.

IRremote pin (@)

© binary hali O harf hali

bulean result receive send encode
Value Results ’7

recv

’79 binary hali O harf hali

Resume IR receive ey —
= Yola

Once blocklarimizi biraz inceleyelim Arduino Programi blogu ile kodlarimizi ¢alistirmayi
sagliyoruz. Surekli tekrarla blogu bize bir while dongtsi saglyor aslinda ledin 1 defa degil biz
baglantiyi kesene kadar calismasini saglayacaktr.

Bu kod icin herhangi bir baglantiya ihtiyacimiz yoktur. Bildigimiz Gizere arduino unonun
13.digital pinine bagli bir led var. Bizde yazdigimiz bu kod ile dahili ledimizi agip kapatiyoruz.
1saniye araliklarlaledimizin yanip séndigiini gézlemlemekigin Arduinoya Yukle butonuna
Tiklamamiz yeterli olacaktir.

Mblock Programi izerinden kod yazmadan siirtikle birak yontemi ile basit olarak led yakma
uygulamasini gordiik. Led yakmak bir cok projenin temelidir. Ayni mantik ile motorlarimizi
siirecegizama bu motolari bir kosula bagli olarak yakmak daha efektif olacaktir.

Hadi mesafe sensoriintin kullaniminive daha sonra buna bagli olarak motorlari sirmeyi
0grenelim. Yaniengelden kagan robotumuzu hazirlamakigin kollarimizi sivayalim.
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2s Lipo Pil

00

Devremizi kurup kodlarimiziyazmaya gecebiliriz.
Baglantilari karisirmamanizigin baglantilarimizi buraya yazalim.

Motor Baglantilari:
ENA=>10
ENB=>11
IN1=>13

IN2=>12

IN3=>7

IN4=>6

Hc-Sr04 Baglantilari:
VCC=>5V

Trig=>4

Echo=>5
GND=>GND




en Kacan Araba

nBlock - Based On Scratch From the MIT Media Lab(y34:11) - Seri Port Bagland - Kaydediimedi
Dosya Duzenle Baglan Kartlar Uzantiar Lisan Yardim

Diiler [ O S H

3 | gerial | Aduinoya Yikle Arduino BGOYla dizenle

1#include <Arduino.h>

Sdouble angle_rad = PI/180.0;
& double angle deg = 180.0/PI;

rik @ tetik pini @ okuma pini < E1J

erigBlo
. x
€ pwm pini 8 yap 7 float getDistance (int trig,int echo){
€D derece don 1 &  pinMode (trig, OUTEUT)
'@ s2ysa! s D) 20 | pivescumgomog;
%) @B derece don €8 sayisal pini QTS vap 10 delayMicroseconds(2
i 11 digitalWrite (trig, HIGH)
| @ owm pini €W yap 12 delayMicroseconds(10):
@ ool pini G vop B s o o
. pintode (scho, :
O sayisal pini QS vap return pulseln(scho :
M ve dodru don = 1s turn pulseIn(echo,HIGH,30000)/58.0;
i1 pwm pini €GEW vap
s P
@ y: @ noktasina git () sayisal pini CUENED) yap S —
. {8 sayisal pini QIS va 20 MR A OTTETT ) '
na git sayisal pini CUEEES vap avrdude: imput file C:\Users\muham\AppData\Local\Temp\build7031€~
E®Y owm pini €FEER yap avrdude: reading on-chip flash data:
€ sn.de x: @D v: @D a suzal <avisal pini IR yap
- Reading | 11
| pini ENENLW vap
=] avrdude: verifying ...
avrdude: 3096 bytes of flash verified
x, @ olsun
avrdude done. Thank you. -
7 i
y, @ olsun i - I b
send encode mod recy encode mod
e ’79 binary hali O harf hali [@ binary hali O harf hali ‘
a=a

Algoritmadan kisaca bahsetmek gerekirse aracimiz ilk asamada ileri gidecek. Mesafe
sensdrimiz 20 cm den daha distk deger verince sola dénecek ve engele carpmamis
olacaktr. Sizler dilerseniz kodlariniza eklemeler veya degisiklikle yapabilirsiniz. Mesela engel
algiladiginda bir buzzer ses verip ondan sonra dénebilir veya engel algiladiginda iki ayri led
hizlicayanabilir gibi...

Projelerinizi detaylandirmak tamamen sizlerin hayal diinyasina kalmistir.




Kumanda ile mB@t Kontrolii

Devremizi Kuralim

2s Lipo Pil

abptug-H
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IR alicimiz baglyoruz. Baglantipinleri:

GND=>GND
D0=>2
VCC=>5V
Uzantilan Yonet |x
Kullamlabilir | Kurulmus Ara | IRremote
IRremote Function from library IRemote
AbaddoN (Offiine only)
013 Daha Fazla Bilgi

Uzanti Ekle

Uzantilar kismindan IRremote kitlphanesini ekliyoruz.




‘Arduino Program:
IRremote pin (@)

*) @ derece don

(% €@ derece don
I ve dogru don

@ sn.de < €D y: @ 5 suzul

05D . @
QCED
[z3@0en)

QT ED
o
o)

x: @D y: @ noktasina oit

avrdude done. Thank you.

03:37:01.391 > ££ 55 02 00 04
6

kenara geldiysen sek

recv
’70 binary hali O harf hali ‘ ’70 binary hali O harf hali ‘

a=a [vota)

Kumandamizin tuslarinin sayisal karsihgini 6grenmek icin 6rnek kodumuzu yazip kodumuzu
yukliyoruz. Daha sonra sag ist kisimda isaretledigim Arduino BGQO'yla diizenle butonuna
tiklayip seri port ekranimizi agiyoruz.

2@ COMS (Arduino/Genuino Una)

| Gonder

2920520009 o
4272685796
2444078012
16718055
4294967295
16722135
4294967295
1€754775
4294967295
4294967295
16754775
42949672895

W

Otomatik Kaydirma Satir sonu yok ~ | 1115200 baud ~

Her tusun bir basma birde basili tutma durumu igin 2 ayri kod bulunmaktadir. Hangi tuslari
kullanmak istiyorsak ilgili tuslara bir defa basip degerlerini bir not defterine kaydedelim
daha sonra bu degerler icin degisken olusturacagiz. Ben kumandanin 2(ileri) 4(sol) 5(dur) 6
(sag) 8(geri) tuslarinikullanacagim.

14




Kumanda ile mB

Arduino Programi

IRremote pin (@)

bulean result receive
seri porta Value Results yaz
= yukari
€ pwm pini @D vap

€O sayisal pini GRS vap
3

Value Results

€8 sayisal pini (USRS vap
€ pwm pini €W yap
@ sayisal pini CEERS vap

0 sayisal pini QIS vap

Value Results = asagi

€ pwm pini yap

€O sayisal pini QISR vap
b

€8 sayisal pini GRS vap
€ pwm pini €W vap
@ sayisal pini (TS vap

@ sayisal pini yap

Value Results

= sol
€ pwm pini yap

€O sayisal pini CIETS vap

€8 sayisal pini IS vap
€ pwm pini €W vap
@ sayisal pini (ST vap

@ sayisal pini yap

Bir Degigken Olustur

Value Results = yukari

@ o pini @D va0
'Q sayisal pini GEEEIS vap
'€ sayisal pini QU vap
'@ ow o €D o0

© sayisal pini GEEES) vap

"
sayisal pini QSRS vap
c— .
PR degiskenini gizle €D pwm pini € vap
| € sayisal pini QUIEES) vap
€ sayisal pini GEEES vap
@ pwm pini @ vap

© sayisal pini QTS vap

@ savisal vap

Bir Blok Olustur

TuslariTanimia

|
Value Results =
€ owm pini €W van
| € sayisal pini G vap
€ sayisal pini CEISES vap
€@ pwm pini @ vap
@ saysal pini CHIEES vap

@ saysal pini GEEE® vap

sof 4

€ pwm pini yap
'€ savisal pini IS van
'€ sayisal pini GEES vap
'€ pwm pini yap
(@ savsal pini vap
'@ savisal pini vap

Value Results

€ pwm pini yap
'€® sayisal pini GEEND vap
[ € savisal pini vap
"€ owm pini yap
[ @ sayisal pini vap
1@ cayieal pni yap

Value Results =

€ pwm pini yap
.@ sayisal pini QOIS vap
(@ saysal pini vap
"€ pwm pini yap
'@ sayisal pini vap
e vap

€ pwm pini @ yap
€ pwm pini @ yap

e —
Eesse—)

,sola gidecek ve duracak sekilde ayarladik.

e gerial | Arduinoya Yukle Arduino BGOYla dizenle
avrdude: input file C: \Temp\buil 600214
avrdude: reading on-chip flash data:

Reading | 1 100% 1.11s
avrdude: verifying
avzdude: 8538 bytes of flash verified
avrdude done. Thank you.
recy encode
© binary hali O harf hali ”O binary hali O harf hali l
(B0 [rora)

Kodumuzu tamamladigimiza gére kartimiza yikleyip keyifli bir siirlise baslayabiliriz.




Bluetooh ile mBat

2s Lipo Pil
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3bprug-H
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outnpuy

Bluetooth modilimizi baglyoruz. Baglanti pinleri:
GND=>GND

VCC=>5V

TX=>RX

RX=>TX

Kullanilabilir' Kurulmus

Bluetooth HC06

Uzantilan Yonet
Ara | Bluetooth

Controler un module bluetooth

Paul Coiffier HC06 Indir

12 Daha

Controleur Bluetooth Controler une shield bluetooth indi

Paul Coiffier standard L

14 Daha

BluetoothKontrol HCOS-06 bluetooth modiii .

Erdal Delebe Arduino igin o

1.0 Daha Fazla Bilg

Bluetooth Bluetooth Controller for ==

Controller(Arduino Mo... Makeblock

Makeblock Daha F

21

Beetle with L293D and An Extension for NTNU =

HC-06 TAHRD L293D Bluetoo ndir

ChengYenYU

16

3DRobolLab Expanded IR remote control, 2C - LCD indi

Hiiseyin YILDIZ Panel, Bluetooth,Color nair

124 se

S25A MakeySQ Bluetooth Extension =

s 8 Dat 2 indir| o

Shin SongSup Dzha ile =
Uzant Ekie

Uzantilar kismindan BluetoohtKontrol kiitliphanesini ekliyoruz.




Bluetooh ile .1  Kontrolii

Yeni Blok

» Segenekler

Tamam | | Iptal

Kodlarimizin uzun olmamasi ve anlasilir olmasi igin fonksiyonlari kullaniriz. Burda motor
yonlerini birden fazla kullanacagimiz icin fonksiyonlar kodu kisa ve rahat yazmamiz icin bize
kolaylik saglayacaktir. Bunun icin Veri&Blok sekmesinden Bir Blok Olustura tiklayip 5 adet

blok olusturuyoruz. Sirayla ileri,geri,sag,sol,dur bloklarini olusturup kodumuzun geri
kalaniniolusturalim.

Diziler

%

i J z gerial | | Arduinoya Yokle Arduino BGOYla dizenle
- - le <Arduino.h> =

. cHize.n>

e <SoftwareSerial.n>

Bir Degigken Olustur
Bir Blok Olustur

13 char karakterVeri;
14

18 void ilers()

16 ¢

17 analogWrite(10,100):

24
25 void geri ()
26 ¢

d recv
[@mwmiomhi l[@ﬁmmiOMmi ’

a-a

Hazir bir app uygulama lzerinden mbotumuzu slrecegimiz i¢in karakter olarak F,B,R,L,S
harflerini kullandim. Kodumuzu kart izerine yliklemeden 6nce Buetooth modiilimizin gli¢
kablosunu gikartip kodumuzu yukliyoruz.




Bluetooh ile mBat Kontrolii

Arduino Bluetooth RC Car

Andi.Co Egitim %ok ok koo 3191

H PEGI3

A Higbir cihazimz yok

ilk dnce Google Play Store'dan Arduino Bluetooth RC Car isimli uygulamayi cihazimiza
indiriyoruz.

Bluetooth RC Centroller

Uygulamayi actiktan sonra bu arayiz bizi karsiliyor olacaktir. Burdan ayarlar ikonuna tiklayip

Connect to car butonuna tikhyoruz ve daha once eslestirdigimiz bluetooth modilimuziu
segiyoruz.

Bluetooth RC Controller

i<

Artik aracimizi kullanmaya baslayabiliriz.




Neden Kendi MB@t'umuzu Yaptik ?

Guncel fiyatlara baktigimizda mbotun fiyatlari bizim suan kullandigimiz settin iki katindan
daha fazla. Mbot kartini kullandigimizda harici projeler veya uygun modiiller eklemekte
zorluk ¢ekiyor ve mbotun bize sagladigi sensorleri kullanmak zorunda kaliyoruz. Arduino ile
kendi mbotumuzu yaptigimizda hayal diinyamizla dogru orantili olarak diledigimiz kadar
proje yapabilir istedigimiz sensorleri kullanabiliriz. Mbot ile sirikle birak yontemi ile
kodlamaktan sikildigimizda arduinonun kendi idesini kullanip diledigimiz gibi kodlar
yazabiliriz.

Gelistirme kartimizda veya motor siriicimizde herhangi bir kisa devre durumunda ucuz
maliyetle hemen degistirebiliriz. Hazir olan mbot kartina zarar verdigimizde ufak bir hatamiz

bize ¢ok pahalliya mal olabilir.

Ote yandan bir riini kendimiz olusturdugumuzda onunla yaptigimiz her projeden keyif
alirizve urettikce yeni projelere yelken agmis oluruz.

Dahafarkli projelerde gortismek lizere bizleri takip etmeye devam edin :)
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