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R.E.X Discovery Serisi Yangin Sondiiren Robot
FireBot




Yangin Sondiirme Robotu Nedir?

Robot, insanin ulasamadigl yangin bolgelerinde, sensorlerden gelen veriler sayesinde
kablosuz olarak kontrol edilebilmektedir. Robotta, yangini algilayan sicakhk 6l¢lim sensérleri
kullanilmaktadir. Olusturacagimiz robotu iki versiyon olarak yapacagiz. Birinci versiyonda
robot sensorlerden aldigl veriye gore otonom olarak calisacaktirYangini tespit ettigi
noktalara robot Gzerindeki su haznesini su motoru yardimi ile sondiirecektir. Su motorunun
disinda pervaneler ile miidahalede edecektir. ikinci versiyon ise robotu belli bir konuma
direkt gondermekicin bluetooth uygulamasi tizerinden yonlendirmek seklinde olucaktr.

Malesef Ulkemiz ve diinya Uzerinde sirekli yanginlar s6z konusu bu yangin séndiirme
robotlari gelistikce bu tarz yanginlari 6nleyebilir veya hizli midahaleler yapabiliriz. Buda

kayiplarin en azainmesini saglayacaktir.

Hadi o zaman kollari sivayip kendiyangin séndiirme robotumuzu yapalim.
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Set icerigini Taniyalim

Arduino UnoKlon:
Atmega328 temelli bir mikrodenetleyici kartidir.
Uzerinde 14 adet dijital giris/cikis pini, 6 analog giris,
16Mhz kristal, usb soketi, ICSP konektorii ve reset tusu
bulundurmaktadir. Kart Gzerinde mikrodenetleyicinin
¢alismasi igin gerekli olan her sey bulunmaktadir.
Kolayca usb kablosu tzerinden bilgisayara
Baglanabilir, adaptor veya pilile galistirilabilir.

L298N Motor Siiriiciisii

24V'a kadar olan motorlari stirmek igin hazirlanmig
olan bu motor slrici kart, iki kanalli olup, kanal
basina 2A akim vermektedir. Kart Gzerinde L298N
motor slirlici entegresi kullaniimistir.

7.4V 2S Lipo-Pil

Model ugak, tank ve gesitli robotlariniz igin
kullanabileceginiz ideal bir Li-po pildir. 7.4V 450mAh
kapasiteye sahiptir.

Jumper Kablo
Kisaca bir gesit baglanti kablolari diyebiliriz.
Breadbord ve arduino arasinda baglanti kurmak igin
oldukea kullanishdir. Uglarinda erkek ve disi girislerin
bulunmasina goére 3 gesit jumper kablo
bulunmaktadir.

Bluetooth Modilii Bluetooth SSP(Serial Port
Standart) kullanimi ve kablosuz seri haberlesme
uygulamalari igin tasarlanmistir. Hizli prototiplemeye
imkan saglamasi, breadboard, arduino ve gesitli
devrelerde rahatga kullanilabilmesi igin gerekli pinler
Devre karti sayesinde disariya alinmistir.

Flame Sensor

Ates algilayici sensér kartt 760 nm - 1100 nm
arasindaki dalga boyuna sahip atesi tespit etmek igin
kullanilan bir sensér kartidir. Uzerinde bir adet IR alici
barindirir. Yangin séndiren robotlarda ates algilama
sensori olarak kullanabilmektedir.




Set icerigini Taniyalim

Robot Sasesi
Yangin sondiren Robotumuzu insa edecegimiz
plexiglass malzeme , motorlar ve tekerlekler.

L9110 Siiriiciilii Motor ve Fan Modiilii

Kendi Gzerinde L9110 motor siricl entegre
bulunduran bu mini moddl, basit motor kontrol
uygulamalari yaparken kullanabileceginiz, oldukga
glizel tasarlanmig bir moduldar.

Mini Dalgig SuPompasi

Cok sessiz galisan dusuk giig tiketimine sahip olan su
gegirmez su motorumuz ile yag e su gibi sivilari saate
120 litreye kadar aktarabilirsiniz. IP68 standarta sahip
bu Griinimiz su ve toz gecirmemektedir.




Robotumuzu Olusturalim

Sasemizin alt kismina aralayicilari somunlar
yardimiyla sabitleyelim.

Motorlarisamesize t eklerle beraber sabitleyelim.

Lastikleri tekerleklerle birlestirdikten sonra
motorlarimiza sabitleyelim.




Robotumuzu Olusturalim

Robotumuz 2WD ve sekli yuvarlak oldugundan
dolayl sasenin hem rahat hareketi igin hemde
dengede durmasiigin 2 adet sarhos tekerlegimizin
olmasi gerekmekte. Gorseldeki gibi sarhos
tekerleklerimizi birlestiriyoruz.

Sarhos tekerlegimizi sasemize sabitliyoruz
ve artik sasemiz hazir durumda simdi
geriye kalan kompenantlerimizi
ekleyebiliriz.

Motor Suriciimiizi ve sensorlerimizi silikon
yardimiyla sasemize sabitliyoruz.




Robotumuzu Olusturalim

Arduinomuzu tam orta kisima
silikonluyoruz.

Bluetooth modilimuzid ve pilimizi
silikonlayip kablo baglantilarini yapiyoruz.




Robotumuzu Olusturalim

Su pompamizin u¢ kismina takilmasi
icin pipet kullandim 2 adet pipetii¢ ice
gecirerek yeterli uzunlugu elde
edebilirsiniz fazla gelen kisimi
kesebilirsiniz.

Robotumuzun st kismina fan ve motor
sirldcimuizu silikonluyoruz. Burda su
motorunu sirmek icin 2. defa [1298n tercih
ettik siz dilerseniz transistor
kullanabilirsiniz (BDX53) bu proje igin
uygun bir transistor olucaktir.
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Robotumuzu Olusturalim

Son asama olarak plastik bir kaba su koyup su
pompamiziigine yerlestirelim.
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Baglantilarimiz bittikten sonra ilk suyu bir yangin alanina degilde bir bitkiye vermesini

istedigimicin bu gorselikullandim:)
Simdisensorlerin baglantisinida yapip kodlamaya gecelim!




Yangin Sondiirme Robotu V1

iki farkh versiyon yangin séndiirme robotu insa edecegiz dilerseniz iki kodu birlestirerek tek
robota ¢ok fazla 6zellikte ekleyebilirsiniz.

V1 versiyon robotumuzun genel mantigl su sekilde olacaktir 3 adet (daha fazlada
yapabilirsiniz) alev algilayan sensorlini aracin 6nline sagina ve soluna koyacagiz. Yangin
sondiirme robotu flame sensoérlerden algigi verilere gére motorlari yonlendirecek ve robot
yangin alanina ulasinca tizerindeki su pompasi devreye girerek yangina miidahale edecektir.
Burda dilerseniz hem su ile midahale hemde pervane ile miidahale yapabilirsiniz. Lakin
pervane herzaman mantikli bir ¢6zim olmayacaktir sonmus bir kil pargasi pervane
sayesinde yine harlanip atese donisebilir bu yizden yangin alanina gore séndirme
ekipmanini devreye sokmak herzaman daha mantikli bir ¢6ziim yolu olacaktir bizimigin.

Gerekli Malzemeler
Arduino Uno

Robot Kiti

L298N Motor Sirucusu
Flame Sensorleri

Su pompasi

Yeterikadar jumper kablo

2BRTIB-H

Koduntamamina kisa link

Uzerinden ulasabilirsiniz.
https://www.kisa.link/PiXq
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Su pompasinin siiriiciistint kendiniz belirleyebilirsiniz bir nceki sayfadaki agiklamayi
Dikkate alabilirsiniz.
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Yangin Sondiirme Robotu V2

Robotumuzun ilk versiyonunu bitirdik ve calismasini gozlemledikten sonra eklemeler
yaparak Robotumuzun ikinci versiyonunu olusturalim.

V2 robotumuzun genel mantigi su sekilde olacaktir V1 versiyonda flame sensorleri
devredeydi ve alev verilerini baz alarak robot yanginin oldugu ortama dogru harekete gegip
yangina midahale ediyordu. Bu versiyonda biz robotu cep telefonu uygulamamizla
yonlendirip istedigimiz yerdeki yagina midahale edecegiz ve su pompasi i¢in mobil
uygulamaya bir buton ekleyecegiz bu sayede su pompasi tam istedigimiz anda ve yonde
calismis olacak su israfi yapmadan yangina midahale edebilecegiz.Dilerseniz gliglii bir servo
motoru pompanin altina yerlestirip servo motorun aglilarini blirleyerekte sase sabit ike su
pompasinin yonini degistirebilirsiniz.

Once mitapp inventor2 programindan uygulamayapmamiz gerekiyor.
Hadibaslayalim!

Gerekli Malzemeler
Arduino Uno

Robot Kiti

Hc06 Bluetooth Modiilii
L298N Motor Suricusu
SuPompasi

Flame Sensorleri
Yeterikadar jumper kablo




Yangin Sondiirme Robotu V2 = -

App Inventor Nedir?

MIT tarafindan gelistirilen ve bloklar ile “siirlikle-birak” mantiginda programlanabilen
Android uygulama gelistirme programidir. Kullanmaniz i¢in Android programlamaya dair
hicbir bilginiz olmasina ve bilgisayarimiza herhangi bir program indirmemize gerek
yoktur.Projeden kisaca bahsetmek gerekirse dnce MIT App Inventor 2 isimli bir uygulama
gelistirme programinda arayiiz olusturuyoruz. Olusturdugumuz uygulama yoluyla Android
cihazimizi Arduino’ya bagladigimiz Bluetooth modili ile eslestiriyoruz. Bu eslesme
sayesinde Robotumuzu Android cihaz Gizerinden kontrol edebiliyoruz.

Components

e Screenl
ListPicker
Yangin Stndiiren Robot e TableArrangement]
' Label1
s Button?

i Buttonb
Motoru Kapat

= = TableArrangement3
i yr-! -~ Button2
e Button3
sl Buttond
v Button5

7 Clocki

L4 BluetoothClient1

Ben tasarimi bu sekilde yaptim siz dilediginiz gibi degistirebilirsiniz.
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Yangin Sondiirme Robotu V2

do set FECEEEBt0  cal EICITIISITIES Connect
o E M isiPicker - Y Sciection

Uygulamamizin bluetooth baglantisiniayarliyoruz. Burda bluetooth'a baglandiginda ve
Baglanmadigindaki durumlarini okumamizi saglayan kod bloklari mevcut.

A -Sendiext
text

SendTest
=

ST SendTex

bext:

when EENIEEN - fouchDiown
do  cal i TS SendText €3 SinothClie Sendlext
fext

When TOUCHD when Touchup

nt -
=11 SendText call =R SendTexl

text . “[¥° \ S

Yon olarak atadigimiz butonlarin harf karsiliklarini belirliyoruz butonlara bastigimizda F, B, R,
L harflerini gonderecegiz Salyangoz motorumuzu agmak igin A kapatmak icin K harfini
kullaniyoruz butona basmadigimizdaise Stop'u temsilen S harfini génderecektir uygulama.
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Yangin Sondiirme Robotu V2

Devre Semasi
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Kodun tamamina kisa link Gizerinden ulasabilirsiniz.

https://www.kisa.link/PiXq




YouTub
ou u e youtube,com/robotistan

LY L (L] (LY

L] - . L) L) L]

u - m u L ]
LL Y] u u . am ¥y °*
u - . u - n L] A

L] - n L] [ B ) L 1/
EEEm EEEER (1] LY ] 1¥

robotistan

0]

maker.robotistan.com

Robotistan Elektronik Ticaret A.S.

Muhammed Ali GZEN (icerik) - Mehmet AKCALI (Editdr) - Mehmet Nasir KARAER (Grafik)
info@robotistan.com - www.robotistan.com
Tel: 0850 766 0 425



