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En bilyuk parcayr (# 1) bulun.
Ardindan dort adet 20mm vidayi
alttan takin ve dort somunu yariya
kadar vidalayin.




Simdi parca # 2, # 3, merkez servonuzu ve iki 8mm vidayi

bulun. Servoyu, yaka dedigimiz 3 numarali pargadan gecirin. Vidalari
deliklerin iginden itin ve ardindan bunlari 2 numaral pargaya
vidalayin. Vidalar 2 numarali pargaya kendiliginden geger, bu da kendi
dislerini kestikleri anlamina gelir.

Setin delikleri biri 3 mm civarinda iki delik boyutu vardir ve burada
viday! igeri itebilirsiniz, digeri ise 2,6 mm civarinda vidanin kendi
kendine dig agmasini istiyoruz.

Simdi servo ve bilezik
parcasini 20 mm'lik vidalarla
1 numarali pargaya takiyoruz,
bunlar kendiliginden
kilavuzlanacak ve
parcalardaki deliklerin yonu,
onu yanlis yoldan
anlayamayacaginiz anlamina
gelmelidir.




Sol Taraf

Simdi 4, 5, 6 numarali pargalari, sol servoyu, iki 8 mm vidayi ve bir
servo sabitleme vidasini bulun.

Servo motoru bilezik pargasindan (parg¢a no. 5) ve ardindan servo
kablosunu kablo diizenleme deliginden gegirin. Bilezigi 4 numaral
parcaya 8 mm'lik vidalari kullanarak fazla sikkmamaya dikkat ederek
vidalayin . Akriligin bukulmesini istemezsiniz, sadece servoyu yerinde
tutmasini saglayin.

Bu bolumde son olarak servo sabitleme paketindeki keskin vidalari
kullanarak beyaz parcayl 6 numarall parcaya takin. Vidalar elinizi
acitmamasi icin lutfen burada dikkatli olun.



Sag Taraf

Burada istedigimiz parcgalar:

#5,#12, #13,# 17, iki 8 mm
vida, 6 mm vida, sag servo ve
bir servo sabitleme paketi.

Servoyu mansondan gegirin ve
kabloyu daha 6nce oldugu gibi
8 mm vidalarla yan plakaya
tutturun, yine asiri sikarak
plakay! kirmamaya dikkat edin.

Beyaz servo kornayi, daha once
oldugu gibi keskin vidalari
kullanarak servo koluna (# 13)
takin.




Kol yan plakanin en uzun kenarina
90 derece olacak sekilde servoya
takin.

Son olarak bu asamada, 6 mm
viday! kullanarak 17 numarali
parcayi yan plakaya takin.




Ortayi olusturun

Bu pargalar sol ve sag bolumleri birlegtirir. Onlara Us ve omuz diyoruz.

Taban igin 14 numarali pargayi ve bir servo sabitleme paketini bulun. Yonu
dikkatlice not ederek, keskin vidalari kullanarak servo kornayi takin.

Omuzicin # 8, # 9, # 10 parcalari ve 10 mm'lik bir vida bulun. Bunlari
gosterilen sirayla, # 9, # 10, # 8 olmasi gerekiyor , vida # 8 tarafindan
gelecek ve # 9'a kendi kendine dis agarak birbirine vidalayin.



Soldan ortaya

Simdi orta kisimlari kullanarak sol ve sag kisimlari bir araya getirmeye
baslamak istiyoruz.

Once sol kismi 12 mm'lik bir vida ve somun ile 7 numarali pargaya
takin. Bunu yapmanin en kolay yolu, 12 mm vidayi sol aksamin
icinden itmek ve somunu yarim tur kadar koymaktir. 7 numarali
parcadaki yuvayl somunun uzerine yerlestirin ve vidayi sikmaya
baslayin. Fazla sikmayin.

omuzun yuvasini 7 numarali par¢ada (6n destek) gormelisiniz. Omuzu
yuvaya yerlestirin, ardindan taban pargasini sol tertibat Gizerindeki
yuvalara yerlestirin ve Omuzdaki yuvalari birlestirmek igin yukari
dogru kaldirin.



Saga Ekleme

Simdi karmasik montajimizin sag tarafini eslestiriyoruz, bu ayni
zamanda 15 numarali dokuma pargasini da takmayi icerir.

15 numarali parcayi, 12 mm vida ve somun kullanarak 10 numarali
parcaya (omuz uzerinde) takin



Tabana tutturun, sol onkol birlestirin

Merkez montajini tamamladik, tabana vidalayabiliriz.

Simdi iki adet 6 mm vida kullanarak 16. parcayi ekleyebiliriz. Bu parca # 10
ve # 17'ye vidalanacaktir. Bu yeni parca ile servoyu kolayca hareket
ettirebilmelisiniz!



Sag Onkol

ilk yapmaniz gereken, 18 numarali pargayi yeni taktiginiz sol 6n kol
kismina ve ardindan numaralandiriimamig gibi gorindugi i¢in parca #
31 olarak adlandiracagimiz sag on kola asmaktir!

19 numarali iiggen parcayi! 31 numarali pargaya ve 13 numarali
parcaya (servoya bagl olan ug) 10 mm'lik bir vidayla takin. Serbestce
hareket edebilmemiz i¢in tim bu parcgalara ihtiyacimiz oldugundan

fazla sikmayin
Ardindan, son parca # 17'yi 6 mm'lik bir vidayla parca # 19'un 6n 6n
tarafina takin.



Penceyi Birlestirin

Servoyu kalan bilezikten # 21gegirin.

22 ve 23 numarali pargalari servo ve 21 numarali parga tarafindan
yapilan yan yuvalara yerlestirin ve ardindan 24 numarali parcayi
kullanarak bunlari dort adet 8 mm’lik somun ile sabitleyin.



30 numarall pargaya bir servo korna takin ve makine vidasini kullanarak
bunu servoya sabitleyin. iki adet 6 mm vida kullanarak # 29'u # 30'a takin.

Simdi # 26'y1 12 mm'lik gevsek vidaya takabilir ve 8 mm'lik bir vida ile 27
numarall pargadaki ekstra delige sabitleyebilirsiniz.

Basligi birlestirin

Son kisim kafayi takmaktir.

Bu, 6n kollardan gecen iki 8mm vida ile kafadaki 22 ve 23 numarall
parcalara sabitlenir. Bag servo istiridye Uzerindeki 8mm vidalari gevsetmeyi
kolaylagtirabilir.



