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(1) - Rokart \V5: Robotun anakarti, mikrodenetleyici tinitesidir. Uzerinde Arduino
Nano bulunmaktadir.

(2) - Ultrasonik Sensor: Etraftaki engelleri algilamak igin kullanacagimiz sensor.
(3) - Plastik Kelepce:Motorlari gdvdeye sabitlemek igin kullanilacak.

(4) - DC Motor: iki adet dc motor, robotun hareketini saglar.

(5) - Tekerlekler: iki adet dogrudan tekerlek ve gévdenin éniinde

kullanmak igin bir tane sarhos tekerlek mevcuttur.

(6) - Disi — Erkek Kablolar: Ultrasonik sensoru ile Rokart baglantilarini yapacagimiz
kablolardir.

(7) - Standofflar: Piring malzemeden sari renkli kart aralayicilaridir. Rokart'i
gbvdeye baglamak icgin kullanacagiz.
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Motorlarin arka uglarina kablo lehimleyiniz.Kablo-

lar1 lehimledikten sonra birbirlerine sarabilirsiniz.
Bu motorlari sonrasinda Rokartin motor baglanti

/ klemenslerine (SolMotor — Sag Motor) baglayacagiz.

Motorlari siyah plastik kelepceler ile robot gévdesine baglayiniz. Baglanti icin moto
arkasinda yer alan delikli kulakgiga plastik kelepgeyi geciriniz.
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Bagdlantilari yaptiktan sonra tekerlek-
leri de takiniz, tekerlekler motor miline
dogrudan gecgeceklerdir. Cikmamalari
icin bir miktar yapistiriciyi tekerlek deli-
gine surebilirsiniz. Yukaridaki gibi bir a-
samada olmaniz gerekiyor.Simdi ultra-
sonik sensord, aparatini ve Rokarti ro-
bot gévdesi Uzerindeki deliklere yerles-
tirelim. Montajlamak i¢cin M3 Vida ve
somun kullanabilirsiniz.

Ultrasonik Sensérl montajladiktan sonra minik aralayici pargalar (Standoff)
ile Rokart V.5 kartini gévdenin ortasina sabitleyiniz. Sol Motor ve Sag motor
kablolarini da Rokart V.5 Uzerinde klemenslere vidalayiniz.
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Son olarak ultrason
cagiz. Baglanti Asagidak
Rokart, )
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Arduino Programi

Resmi Arduino yazilimini arduinonun web sitesinden Ucretsiz bir sekilde indirip
bilgisayariniza kurabillirsiniz.

Kurulum dosyasi driver yiklemek istediginde onaylayiniz.

Download sayfasi https://www.arduino.cc/en/Main/Software linkindedir.
Asagidaki QR kodunu okutarak arduino ile ilgili daha fazla bilgi alabilirsinizi.

Robot Calisma Nodlari

Rokart Gzerinde yer alan kirmizi dipswitch ile iki ayri modda robotu ¢alig-
tirabilirsiniz. Baslatmak icin mod segip butona basmaniz gerekmektedir.
1- Takip Modu

Robotda kirmizi 3 dipswitch de agagidaysa ve butona basildiysa bip sesi
¢ikar ve 1,5 saniye sonra baslar 30 cm ile 50 cm arasi takip mesafesini ko-
rumaya g¢alisir. Engelin konumuna gore yakinsa geri yoniunde veya daha
uzaktaysa ileri ydnunde takip eder. Robot ileriye veya geriye dogru hareket
sirasinda buzzerdan ses ¢ikacaktir 30 ile 50 cm arasinda ise robot duracak-
tir ve ses kesilecektir.
2 - Engelden Kagan Modu

Robotda 3 dipswitch de yukaridaysa (ON Konumundaysa) ve butona basil-
diysa 1,5 saniye sonra baslayacaktir. Kargisindaki engel 70 cm mesafeden
yakinsa engelden kagacaktir ve buzzerdan ses ¢ikacaktir. Robotun karsisin-
da engel yoksa ileriye dogru gidecektir.

Robotunuzu Nasil Gelistirebilirsiniz?

Bu tur robot projelerini gelistirmek isterseniz dncelikle Arduino diline biraz
daha hakim olmanizi tavsiye ederiz. Kodda kiguk gelistirmeler ile harikalar
yaratabilirsiniz. Hobi robotik i¢in kodlama robot projenizin yari is yukini olus-
turacaktir. Sorulariniz ve takildiginiz kisimlar igin lttfen bizimle iletisime ge-
ciniz.
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